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RA-3

Outboard Hydroplane

Bestell-Nr. 3043/00

RX-3



Outboard Hydroplane RX-3

Die RX-3 ist ein Outboard Hydroplane, angetrieben von einem 6-Zylinder Mercury Mark 75 mit einer Leistung von 60 PS, mit dem Hugh Entrop 1958
in der internationalen Class X einen Geschwindigkeitsrekord von ca. 200 km/h aufstellte.

Unser Modell ist ein Semi-Scale-Nachbau des beriihmten Vorbilds. Der Bausatz der RX-3 besteht aus dem eingefarbten GFK-Fertigrumpf mit
Abdeckung, Beplankungsmaterial aus Mahagoni, den Beschlagteilen fir den Cockpitausbau und die vorbildgetreue Anlenkung des AuBenbordmotors
und aus den Bauteilen fir den RC-Ausbau.

Der passende AuBenbordmotor mit der Bestellnummer 7005/05 ist bei aero-naut als Zubehor erhaltlich. Fir die Steuerung des Motors wird ein
Standardservo bendtigt. Als Fahrtregler empfehlen wir einen wassergekiihlten Brushless-Regler mit Leistung 60-80 A.

Technische Daten

Lange  735mm

Breite 295 mm
Gewicht ca. 1.600 g

Bringen Sie zunéachst im Rumpf die folgenden fiir den Ausbau des Modells erforderlichen Bohrungen an.

Ubersicht der erforderlichen Bohrungen

Position Bohrung
Steckachse Seilrollen 1 mm
Lager6ffnung Seilrollen 2 mm

Verriegelung Rumpfdeckel 1 mm
Sicherungsstifte Rumpfdeckel 1 mm
Anlenkung AuBenborder 3 mm
Durchfiihrung Motorkabel 8 mm
Durchfliihrung Wasserkthlung4 mm
Befestigung AuBenborder 3 m
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1. Bohren Sie 15 mm von der Instrumententafel entfernt zwei Locher mit 1T mm Durchmesser senkrecht in den Cockpitrahmen. Sie nehmen
spater die Steckachsen flr die Seilrollen auf.

2. Messen Sie an der Position der Steckachsenbohrungen parallel zur Oberkante des Cockpitrahmens 6 mm nach unten und ziehen Sie eine
Linie. Markieren Sie auf der Linie zwei Punkte 5 mm links und rechts von der Steckachsenbohrung und bohren Sie mit 2 mm.

Setzen Sie zwischen den beiden Bohrungen weitere Bohrungen auf die Linie und feilen oder frasen Sie den Zwischenraum aus, sodass die Seilrolle in
den entstandenen Schlitz passt, ohne zu klemmen.

Die Seilrolle aber noch nicht montieren.

3. Setzen Sie den Rumpfdeckel auf den Rumpf. Halten Sie den Deckel in Position und bohren Sie in der Mitte der Cockpitriickwand 4 mm von
der Oberkante mit 1 mm durch die Riickwand in den Rumpfdeckel. Hier sitzt spater der Verriegelungssplint.

4. Markieren Sie am Heckspiegel zwei Bohrungen fiir die Verriegelungsstifte des Rumpfdeckels: 3 mm von der Oberkante des Spiegels und in
einem Abstand von 25 mm links und rechts von der Rumpfmitte. Driicken Sie den Rumpfdeckel auf den Rumpf und bohren Sie mit 1 mm schrdg von
unten durch den Spiegel in den Rumpfdeckel.

5. Markieren Sie am Heckspiegel zwei Bohrungen fiir die Anlenkung des AuBenborders: 12 mm von der Oberkante des Spiegels und in einem
Abstand von 29 mm links und rechts von der Rumpfmitte. Bohren Sie dann mit 3 mm.

6. Markieren Sie am Heckspiegel zwei Bohrungen fiir die Durchfiihrung der Wasserkihlung: 24 mm von der Oberkante des Spiegels und in
einem Abstand von 25 mm links und rechts von der Rumpfmitte. Bohren Sie dann mit 4 mm.

7. Markieren Sie am Heckspiegel zwei Bohrungen fiir die Befestigung des AuBenborders. Fiir AuBenborder von aero-naut gelten folgende
Werte: 34 mm von der Oberkante des Spiegels und ein Abstand von 10,5 mm links und rechts von der Rumpfmitte. Bohren Sie dann mit 3 mm. Die
Bohrungen sind so positioniert, dass der AuBenborder noch nach oben und unten verschoben werden kann, um die Fahreigenschaften des Bootes
optimal anzupassen.

Achtung: Bei AuBenbordmotoren anderer Fabrikate miissen diese Werte ggf. angepasst werden!

8. Markieren Sie am Heckspiegel eine Bohrung zur Durchfiihrung der Motorkabel 13 mm von der Oberkante des Spiegels in der Rumpfmitte.
Bohren Sie mit 8 mm und weiten Sie die Offnung ggf. etwas auf, so dass Motorkabel und Stecker bequem durch die Offnung passen.
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Mahagoni-Deck aufbringen
Die Mahagonibeplankung des Decks besteht aus 2 lasergeschnittenen Bauteilen, die zu beiden Seiten des Cockpits auf den Rumpf geklebt werden.

1. Die beiden Beplankungsteile aus Mahagoni beidseitig zwei Mal mit Porenflller streichen. Zwischen den Anstrichen leicht in Faserrichtung
tiberschleifen.

2. Die Naht am Umfang des GFK-Rumpfs ggf. mit einem Schleifklotz glétten. Die Beplankungsteile provisorisch auf den Rumpf auflegen und
ausrichten. Der Uberstand am Umfang wird erst nach dem Aufkleben korrigiert.

3. Die beiden Decks mit Epoxydharz auf den Rumpf aufkleben und sorgfaltig mit Klebeband gegen Verrutschen sichern. An Cockpit und
Rumpfdffnung die Beplankung mit Klammern andriicken.

4. Wenn das Harz vollstandig ausgehartet ist, den Uberstand am Umfang des Decks — mit Ausnahme des Radius an der Hinterkante der
Schwimmer — biindig mit der Rumpfkontur verschleifen.

5. An der Innenkante der Decks kann je eine 3x1,5 mm Mahagonileiste aufgeklebt werden, falls zwischen Deck und Cockpitrahmen ein
Spalt entstanden sein sollte.

6. Das Deck mit mehreren Schichten Klarlack lackieren. Den Radius an der Hinterkante der Schwimmer auch von unten lackieren. Den
Klarlack zwischen den Anstrichen nach Angaben des Lackherstellers ausreichend trocknen lassen.

7 Das Kunststoffprofil als Scheuerleiste abschnittsweise mit Epoxydharz am Umfang des Decks aufkleben und mit Klebeband sichern.
Uberquellendes Harz sofort entfernen.




RC-Einbau
Die RX-3 wird {iber zwei Funktionen gesteuert. Eine einfache Pistolenfernsteuerung ist hierflir
ausreichend. G

1. Die Servohalterung aus den drei lasergeschnittenen -
Holzteilen zusammenbauen und mit Epoxydharz in den Rumpf \ 5“‘
einkleben. Die Entfernung vom Heckspiegel zur Vorderkante der '
Servohalterung betragt 85 mm.

=
&
Py
L
.l
Pl

2. Den Steuerbiigel aus dem Atzteilsatz mit M2-Schrauben f{ 6 .“i: s i |
und Muttern von unten an der Grundplatte des AuBenbordmotors ) )
montieren und die Gestangeanschliisse von unten an der innersten || E
Bohrung des Biigels montieren. Dann den AuBenborder provisorisch o
am Heckspiegel anbringen. [l

3. Das Servo in die Servohalterung einbauen. Zwei ca. 2 cm L=
lange Stiicke Bowdenzughdlle ablangen und in die 3-mm-Bohrungen
im Spiegel einfihren.

4. Gabelkopfe auf die Bowdenziige schrauben, die Bowdenziige durch die
Abschnitte der Bowdenzughiille im Heckspiegel und in die Gestangeanschliissse
fuhren. Die Gabelkdpfe am Servo in der duBersten Position des Ruderhebels
einhangen.

5. Sicherstellen, dass sich das Gestange leicht
bewegen lasst, dann die Bowdenzughtillen mit Epoxydharz in
den Heckspiegel einkleben.

6. Den AuBenbordmotor wieder vom Heckspiegel abbauen. Die beiden 4-mm-
Messingrohre mit Epoxydharz in den Heckspiegel einkleben. Hier werden die Schlduche der
Kiihlwasseraufnahme und -ausleitung angesteckt.




Lackierung

Die Decksbeplankung aus Mahagoni ist nun bereits mit mehreren Schichten Klarlack lackiert. Soll der Rumpf des Modells lackiert werden, die
Lackierung erst dann durchfiihren, wenn der Klarlack vollstandig durchgetrocknet ist (siehe die Angaben des Lackherstellers).

1. Den Rumpf vorsichtig mit 600er Nassschleifpapier nass anschleifen.

2. Die Decksbeplankung mit Maskierband und Papier sorgfaltig abkleben und nach Bedarf Grundierung auftragen.
3. Den Rumpf in der gewiinschten Farbe lackieren.

Cockpitausbau

1. Auf das Lenkrad aus dem Atzteilesatz die Abdecknabe und die

Holzverkleidung des Lenkrads aufkleben.

2. Die M3-Innensechskantschraube durch das Lenkrad stecken und dann

abwechselnd Muttern und Beilagscheiben montieren.

- 10 T 3. Den Aufkleber mit den Bordinstrumenten auf den Instrumententrager kleben und mit der
L & @A Instrumententafel abdecken. Den Instrumententrager in das Cockpit einkleben.
'@\ I"_%)!"
@
9 /v U0 4. Den Gashebel aus den Bauteilen des Atzteilesatzes
/03 L montieren und innen an die linke Cockpitwand kleben. f

5. Die Seilrollen mit den Achsen in die Ausschnitte der Cockpitwand einsetzen. Die Achsen mit einem Tropfen Sekundenkleber sichern.
6. Die beiden Rahmen der Cockpitscheibe in den Cockpitausschnitt einkleben, dann die Cockpitscheibe mit einem klar aushértenden

Klebstoff an Instrumententrdger und Rahmen kleben.

ey

Abschlussarbeiten

1. Den AuBenbordmotor am Heckspiegel montieren und die Anlenkung anschlieBen.

2. Das Stahlseil, das beim Original zur Anlenkung des AuBenbordmotors dient, (iber die Seilrollen und nach hinten zum Motor fiihren. Der
Anschluss erfolgt mit Spannschlossern wie folgt:

3. Die Spannschlosser an den duBeren Befestigungspunkten des Steuerbligels mit M2-Schrauben befestigen.

4. Uber die Enden des Stahlseils Klemmhiilsen schieben, das Stahlseil durch die Osen der Spannschlésser und wieder durch die
Klemmuhiilsen fiihren.

5. Das Stahlseil zundchst auf einer Seite mit der Klemmhiilse fixieren, dann mit maBiger Spannung die andere Seite des Stahlseils in der
Klemmhiilse fixieren.

6. Die beiden Finnen aus Metall an der Innenseite der Schwimmer befestigen (Schraube gut abdichten!).

7. Regler und Empfanger einbauen und die Schlduche der Wasserkiihlung an Motor und Regler anschlieBen.

8. Den oder die Akkus vor dem Ruderservo mit Klettband am Rumpfboden fixieren.

9. Die RC-Funktionen des Modells sorgfaltig tiberpriifen, bevor es zur Jungfernfahrt an den See geht.



Hinweise zu Trimm- und Fahrverhalten

Bei allen Rennbooten ist eine korrekte Einstellung der Antriebskomponenten und des Schwerpunktes unerldsslich um eine mdglichst hohe
Geschwindigkeit bei moglichst sicherem Fahrverhalten zu erzielen. Das gilt natrlich auch fiir die RX-3.

Alle diese MaBnahmen zusammen bezeichnet der Fachmann als , Trimm* des Modells. Dabei unterscheidet man zwischen dem ,Basis-Trimm”,
sozusagen einer prinzipiellen Grundeinstellung und dem , Situations-Trimm". Dieser kann z.B. wegen Wasser- und Windverhaltnissen, aber auch
wegen spezieller Vorliebe oder besonderer Routine des Fahrers mehr oder weniger vom Basis-Trimm abweichen.

Fir alle Trimm-Einstellungen sollten Sie das Modell auf eine ebene Flache (Tischplatte, Werkbank, Sitzbank am Teichufer) stellen, so dass Sie es gut
von der Seite in Augenhéhe betrachten kénnen.

Montieren Sie den AuBenborder in der Hohe so, dass sich die Mitte der Propellerwelle genau auf der Hoéhe des Rumpfbodens am Modellheck
befindet. Die Winkeleinstellung des AuBenborders, die die Wellenneigung beeinflusst, stellen Sie auf Neutral, der AuBenborder wird also weder nach
vorne noch nach hinten geneigt.

Als nachstes stellen Sie den Schwerpunkt ein. Montieren Sie hierzu alle Komponenten fahrfertig ins Boot, also auch die Akkus und (sofern
gewiinscht) eine Fahrerpuppe. Fiir den Basis-Trimm liegt der Schwerpunkt bei 280 mm vom Heckspiegel aus in Richtung Bug gemessen. Messen Sie
die Distanz mit MaBband oder Lineal ab und markieren Sie diese Stelle seitlich an der Rumpfwand. Wenn Sie den Rumpfboden nun auf der Hohe des
Schwerpunktes auf eine Vierkantleiste legen, muss sich der Rumpf von der Seite aus betrachtet genau in der Waagerechten befinden und darf sich
nicht zu einer Seite neigen. Sollte sich der Rumpf nach vorne oder hinten neigen, missen Sie bewegliche Einbauten im Boot (z.B. Akku) so
verschieben, dass sich die korrekte Schwerpunktlage ergibt.

X R

& 280 mm

Beispiel:

Bug neigt sich nach vorne = Akku und / oder Fahrerpuppe weiter nach hinten verschieben

Bug neigt sich nach hinten = Akku und / oder Fahrerpuppe weiter nach vorne verschieben

Sollte es durch Verschieben der Komponenten nicht gelingen, den Schwerpunkt korrekt einzustellen, missen Sie dies durch Montage kleinerer
Bleistlicke im Rumpf tun, die sicher im Rumpf befestigt werden missen.

Mit der richtigen Schwerpunkteinstellung fahrt das Modell bei glattem Wasser und wenig Wind optimal eingestellt, dabei , reitet” das Modell auf
dem letzten Rumpfdrittel, Bug und Mittelschiff befinden sich auBerhalb des Wassers, so dass eine moglichst hohe Geschwindigkeit bei guter
Lenkfahigkeit und sicherem Fahrverhalten erzielt wird.

Bei starkerem Wind und/oder leichtem Wellengang sollten Sie den Bug mehr aufs Wasser driicken, um ein Springen
("Wippen") des Modells zu vermeiden. Neigen Sie hierzu den AuBenborder etwas nach hinten. Von der Seite betrachtet
zeigt die Propellerwelle nun leicht nach unten. Dadurch wird der Bug mehr aufs Wasser gedriickt.

Wenn Sie bei Glattwasser und Windstille noch mehr an Geschwindigkeit aus dem Modell herausholen wollen, dann neigen
Sie den AuBenborder etwas nach vorne. Von der Seite betrachtet zeigt die Propellerwelle nun leicht nach oben. Dadurch
werden der Bug und das Mittelschiff noch mehr aus dem Wasser gehoben und das Boot , reitet” nur noch auf den letzten
Zentimetern des Rumpfes auf dem Wasser. Das Boot wird dadurch schneller, allerdings werden Fahr- und Lenkverhalten i
etwas kritischer und verlangen eine sichere Hand am Senderknippel. e




Hinweise zum Fahren

Beim Beschleunigen den Gashebel nicht schlagartig betatigen! Durch das hohe Drehmoment des Brushless-Motors kommt es sonst zu Kippel-
Bewegungen in der Beschleunigungsphase. Driicken Sie den Gashebel gefihlvoll und nicht zu schnell nach vorne. Das gilt v.a. fir das Anfahren aus
dem Stand.

Bei einem AuBenborder lenkt die komplette Antriebswelle mit, die Lenkwirkung ist damit wesentlich groBer und wirkt , giftiger” als bei einem
Rennbootmodell mit starrer Welle und herkémmlichem Ruderblatt. Lenken Sie bei voller Fahrt keinesfalls schlagartig und mit vollem Ruderausschlag.
Bei voller Fahrt nur geringe Ruderausschldge vornehmen. Zum Fahren einer engen Kurve muss zuvor die Geschwindigkeit reduziert werden, dann
einlenken und nach der Kurvenfahrt wieder voll beschleunigen.

Wenn Sie (iber die Wellen anderer Boote fahren, kann das Modell u.U. springen und dann seitlich versetzt aufs Wasser auftreffen. Reduzieren Sie in
diesem Fall ebenfalls das Tempo.

Wenn Sie Ihr Modell mit einer Fahrerpuppe ausrlsten, missen Sie diese so sicher befestigen, dass sie sich wahrend der Fahrt keinesfalls bewegen
kann. Eine ungewollte Positionsveranderung der Puppe kénnte den Schwerpunkt des Modells so verandern, dass es nur noch schwer beherrschbar
wird.

Wenn Sie die angegebenen Hinweise beachten, hat das Modell ein sicher beherrschbares und vorhersehbares Fahrverhalten und wird Ihnen sehr viel
SpaB bereiten.
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Hinweise zur Fahrerpuppe

Auch wenn es technisch nicht erforderlich, ist eine Fahrerpuppe einzubauen, sieht das Modell mit einem Piloten an Bord natirlich wesentlich besser
aus, vor allem weil erst die Fahrerpuppe die GroBenverhaltnisse des Bootes fiir den Betrachter nachvollziehbar macht.

Die RX-3 ist fiir Fahrerpuppen im MaBstab 1:6 konzipiert worden. Das ist der international gebrauchliche MaBstab von sogenannten Sammler-
Puppen, und zwar sowohl aus dem militdrischen als auch dem zivilen Bereich. Es gibt daher nicht nur entsprechend komplette Puppen an sich,
sondern auch eine sehr groBe Auswahl an Kleidungs- und Ausrlistungsgegenstanden. Der Zusammenstellung lhres ganz individuellen Fahrers sind
somit kaum Grenzen gesetzt.

Diese Art Puppen sind dank vieler Gelenke auch problemlos in der erforderlichen knienden Position im Modell zu positionieren. Achten Sie wahrend
des Betriebs des Modells auf eine sichere Befestigung
der Puppe im Modell. Hierflr kénnen Sie z. B.
.;.‘ Schaumgummistiicke, Klettbander, Gummiringe oder
..\) Schrauben verwenden.

Die groBte Auswahl an Sammlerpuppen finden Sie im
Internet mit Suchbegriffen wie , Sammlerpuppen
1:6", Militarfiguren 1:6" usw., auch auf den groen
Modellbaumessen und in gut sortierten Modellbau-
und Spielwarengeschaften sind diese Puppen
teilweise erhaltlich.

Symbolbild Pilotenpuppe in der Spitfire



Stiickliste

Nr.  |Beschreibung Stlick Material Form MaBe Bestell-Nr.
1 |Rumpf 1 GK Fertigteil
2 |Rumpfabdeckung 1 GK Fertigteil
3,4 |Beplankung 2 Mahagoni Laserteil 1,5 mm
5, 6, 7 [Servohalterung, 3-teilig 1 Sperrholz Laserteil 4 mm
8 |Atzteilesatz Cockpit 1 Neusilber Atztell
9 [Autkleber Cockpit-Instrumente 1 Kunststoff Fertigteil
10 |Unterbau Cockpit 1 Kunststoff Fertigteil
11 |Gashebel 1 Neusilber Atztei
12 |Spannschraube 2 Messing Fertigteil 5300/24
13 |Seilrolle 2 Messing Fertigteil 5847/08
14 |Achse fur Seilrolle 2 Stahl Zuschnitt 1x15 mm 7733/20
15 | Steckung Abdeckhaube 2 Stahl Zuschnitt 1x15 mm 7733120
16 | Scheuerleiste 2 Kunststoff Zuschnitt 1000 mm 7726/25
17 |Finnen mit Schrauben 2 Aluminium Fertigteil
18 | Anlenkhebel fir AuRenbordmotor 1 Neusilber Atzteil
19 |Anlenkung Bowdenziige 2 Kunststoff Zuschnitt
20 |Gabelkopf 2 Stahl Fertigteil 7489/01
21 |Gewindebuchse M2 2 Stahl Fertigteil M2 7489/09
22 | Gestangeanschluss mit Mutter/Schraube 2 Stahl Fertigteil | @4,5/2x10 mm 7490/07
23 |Lenkrad 1 Neusilber Atzteil
24 |Lenkrad Beplankung 1 Mahagoni Laserteil 1,5 mm
25 |Schraube M3 1 Stahl Fertigteil M3x20 mm 7785/06
26 |Mutler M3 3 Stahl Fertigteil M3 7774/03
27 |Federsplint 1 Stahl Fertigteil 20 mm 7782/01
28 |Seilanlenkung 1 | Stahl-Kunststof-Lize | Zuschnitt| 0,55%1700 mm
29 |Dekorbogen "RX-3" 1 Kunststoff Fertigteil Autkleber
30 |Schraube M2 fir Anlenkung 4 Messing Fertigteil 7772[72
31  |Mutter M2 fir Anlenkung 4 Messing Fertigteil 7773/02
32 |Tankdeckel 2 Neusilber Atzteil
33 [Quetschhiilse 2 Messing Fertigteil
34 |Abdeckleiste Beplankung 2 Mahagoni Zuschnitt| ~ 1,5x3x700 mm 7558/15
35 [Rahmenleisten Cockpit 2 Kunststoff Fertigteil
36 |Windschutzscheibe 1 Vivak Laserteil
37 |Stutzen flr Wasserkiihlung 2 Messing Zuschnitt 4/3x25 mm 7740/41
38 |Abdeckscheibe Lenkrad 1 Neusilber Atzteil
39 [Beilagscheibe Lenkwelle 2 Neusilber Atzteil




Weitere tolle Rennboote aus unserem Programm

Manta Ao2
Bestell-Nr. 3049/00

Rennboot mit GfK-Rumpf und Beplankung aus
Mahagoni-Furnier.

Spitfire
Bestell-Nr. 3052/00

Rennboot komplett aus Holz aufgebaut und
Beplankung aus Mahagoni-Furnier und Oratex-
Bespannung.




Airmarine Special
Bestell-Nr. 3042/00

Rennboot aus Holz mit viel edlem Mahagoni-
Furnier und einem umfangreichen Atzteilesatz
aus Neusilber.

Rennboote

vom Spezialisten fur Lasercut-Holzmodelle



Weitere Modelle aus unserem Programm

Alex 3047/00

Jenny 3055/00

Spitfire 3052/00

Bellissima 3012/00

Pilot 3046/00
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aero-naut Modellbau
Stuttgarter Strasse 18-22
D-72766 Reutlingen

und noch viele mehr auf www.aero-naut.de
www.aero-naut.de
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